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אאWאא 
אא 

 
אאאאW 

 
 אאאאאK 

 אאאאאK 

 אאאאאאאK 

 אאאאאאא
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 אאאאאאK 
  



 265 אא 

 א אא 
 
 

- 76 -  

אאF5E 
5 J1 

אאאאאאK
אאאא(Material Handling Institute)א

א?אאאאאאאאא
אאאאK?

אאאאאאא
אאW 

1 J אאאFEFE
אא(Loading and Unloading)K 

2 J אאאאאאאאא
א،אאא،א

אאאא،אאK
אאאאא(Transportation)

אאאאK 
3 J אאאאא،אאאאK

אאאאא
אאאאK 

אאK
אאאא30א٪75٪אאא

אא15٪30K٪ 
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5 J2אאאאאא 
אאאאא

אKאאא
אאאKא

،אא،א
،אאאאא

אאאKאאאא
אאKאאאאאאא

אאW 
 
 J אאאאא 
 J אא 

 J אא 

 J אא 

 J א 

 

אא
אאאKא،אאאא،א

אאאאאאKא
א5 J1אאאאK

אאאאא
אאKאאאאא

אK 
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א א 

אFOrientation E אאאאאאא 
אאFGravityEאאאאא 

אFSafetyE אאאאאאא 
אFCostE אאאאאאK 

א 
FSimplificationE 

،אאאאא
אא 

אFSystem FlowEאאאא 
אFFlexibilityE אאאאאא 

אא 
FObsolescenceE 

אאאאא
אאא 

אFMaintenanceE אאאאאא 
אא 

FLayoutE 
אאאאאא،אאאא

אאאאא 
אFEnergyE אאאא 

א 
FPlanningE 

אאאא
אא 

אא 
FSpace UtilizationE 

אאאא 

אFStandardizationEאאאאא 
אאא 

FErgonomicE 
אאאאא

א،א 
אFEcologyE אאאאאא 

אFMechanizationE אאאא 
אאא

FComputerizationE 
אאאאאאאא 

א 
FUnit LoadE 

אאאאא 

אFSystemsE אאאאאאא 

 

F5J1EWאאאא 
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5 J3אאאא 
אאאאאאאK

אאאאאאKאא
אאאא

אאאKאאאאא
אאא،אאאאאK

אאאאאאאK
אאאאאאF5 J2EK 
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5 J3 J1אאFIndustrial ConveyorsE 
אאאאאאא

אKאאFBeltsEאא،FChutesE،
אFRollersEFאF5 J1KEE 

אאאKאא
אאאK 

אאאא
אאאאK 

،אא،אאFא
F5 J1KEEא،אא،א

،K 
אW 

1K אאK 
2K אאאK 
3K אאK 
4K א، 
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 F5J1EWאא 



 265 אא 

 א אא 
 
 

- 82 -  

5 J3 J2אאאFCranes & HoistsE 
אאאאאא

אאאאאאFHooksEK،א
אאאאאKאאא

אאאאK 
 

5 J3 J3אאFIndustrial TrucksE 
אאאאFFork LiftsEאאFHand CartsE،K

אאאאא
K 

אאאFAGVs)EAutomated Guided VehiclesEאא
אאאאאFHand TrucksEא

אאKאאא
אאא،אאאאא

אאאK 
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5 J3 J4אאא(AS/RS)  

           אאא(Automated Storage/Retrieval Systems (AS/RS))א
אאאאאא

אאאKאאא،אא
א،אאאאא

אאאאK  א
אKאאאא

Kאאאא
אFF5 J2KEE 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 F5 J2EWאא 
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 لمعدات مناولة المواد                                تلفة مزايا وعيوب الأصناف المخ:)2- 5(جدول 
1  

  
  

  الناقلات الصناعية
  

  العربات الصناعية  الأوناش والرافعات

  المزايا

 
  طاقتها الاستيعابية عالية -
 يمكن تغيير سرعاتها -
أخرى مع يمكن دمج أعمال  -

 المناولة مثل التجميع والفحص
يمكن أن تكون أرضية أو معلّقة  -
يمكنها التخزين المؤقت للمواد  -

 بين المحطات 
نقل الأحمال أوتوماتيكي ولا  -

 يحتاج لعدد آبير من المشغلين
لاتحتاج لممرات أو مسارات  -

 مستقيمة
النوع المعلق منها يوفر  -

 المساحة
  

 
يمكنها رفع المواد بالإضافة  -

  لنقلها
 توفر مساحات في الأرضية -
يمكنها مناولة الأحمال الثقيلة  -
 جدا

يمكن استخدامها في التحميل  -
  والتفريغ

 
يمكن استخدامها في أي مكان  -

تسمح مساحته لعدم ارتباطها 
  بمسارات ثابتة 

لديها القدرة على الرفع  -
والتحميل والتفريغ بالإضافة 

 للنقل
استغلالها عالٍ لمرونتها في  -

  بين المواقعالتنقل
  

  العيوب

  
  انعدام المرونة الناتج عن ثبات -

  مساراتها 
 أي عطل في الناقل يوقف خط  -

 العمل بالكامل
 مساراتها الثابتة قد تعيق حرآة  -

  المعدات المتنقلة

 
  تكاليف شرائها باهضة  -
 تخدم مناطق محدودة -
معظمها يتحرك باتجاه واحد  -
 فقط

استغلالها قد يكون منخفضا  -
 م    غالبا تستخدلكونها  

 لفترات محدودة
معظمها يحتاج لشخص يوجه  -

 عملها
  

 
لا يمكنها مناولة الأحمال  -

  الثقيلة
طاقتها الاستيعابية صغيرة  -

 نسبيا في النقلة الواحدة
تحتاج لممرات خاصة لكي لا  -

 تتداخل مع العمل 
 معظمها يحتاج لسائق -
لا تسمح بدمج المناولة مع  -

  أعمال أخرى
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5 J3 J5אא JאFRobotE 
 

אאW،
،אאFאא،،،E
אאאKאא

א(Body)FאE
א(End Effectors)אKא

אKאא(Joints)
אאאאFאE

אאFאKEאא
(Actuator)אא

Kא(Sensors)אאא
אאאאאK 

 

אאאאאא
אKאאאאאא

FאאF5 J3EאאKE
אאאאא

אאKאאאאW 
 
1K אאאאאא

אאאאK 
2K אאאאK 
3K אאאאK 
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  א،אאאאאא
אאאאא،אאאאאא

אאאK 
 

אאאאאFPolarEא
אא،אFCylindricalEא،א

א(Cartesian)אאאא،FJointed – armE
אאKאאאאF5 J4KE 

 
 

 

F5 J3EWא 



 265 אא 

 א אא 
 
 

- 87 -  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 

5–4אאא 
אאאאא،א

אאאאKא
אא،אאא

א،אא،K
אא12،

אF5 J3KE 
 

F5 J4EWאאאא 

 سطوانيأ
 قطبي

 ديكارتي

 يد مفصليةذو 
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א  
1–KאK 

–אאK 
–אא 

 
2–Kא 

–א 
 
3–Kאא 

–א 
 
4–Kאא 

–אא 
 
5–Kא 

–אא 

אא 
אאאאאא 

אאאFAGVSE 
 

אאא 
א 

 
 

 
 

א 
אאא 

 
אאא 

אא 
5 J5אאאא 

אאאאאאא
אאאאKאא

،אא،אאא
אאאאאK

אא،W
אאא؟אאK 

،אאאאאאאא
،אאאאאא

 طرق أخرى لتصنيف معدات مناولة المواد):  3-5(جدول 
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אאאאKאאאאאא
،אאאא

אK 
אאא،אאא

א،אא
אK 

א،אאאא
אאאאאא،אא

אFModularityEאאא،
אאK 

אאאאאאא
אאאאאאK 

אאאאאא
،אאאאאאא

אאאאאאאאK 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

אא 
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• אאאאאאאאא
א،אאאאאאאK 

• אאאאאאאאאא
א،אK 

• אאאאא
،אאא

W1 JאK2 JאאK3 JאK4 JאK5 JאK 
6 JאK7 JאK8–אאK9–אK10–א?א?

אK 
11 JאK12–אK13–אאאK14–אK 
15–אאK16 JאK17–אK18–אאK 
19–אאK20–אK 

• אאאאאאאW1 JאK
2 JאאאK3 JאאK4 Jאא

אK5–אאFאKE 
• אאאא

אאאאאא
אאK 

• אאא،אאא
،אאא،א،א،א

אKאאאאא،אאא
אאאאאאK 
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–5– 
 

F1EFEW 
1K אאאאאK  EF 
2K אאאK    EF 
3K אאאאאK   EF 
4K אאאאאאK EF 
5K אאאאאאאK  EF 

 
F2EאאאאאאW 

1K …………………Kאאאאאא
K 

2K אא………………K……………KKא
…………………KK 

3K אאאא………………………………א
………………Kא…………………KאKK 

4K א…………………KK…………………KKא
…………………K 
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F3EאאאאW 
 
1Kא،אאאאא

אאW 
FEאKFEK   FEK 

2KאאאאאW 
FEאאKFEאאאK FEK 

3KאאאאW 
FEאK   FEאK   FEK 

 
F4EאאאW 

1K אאאK 
2K אאK 
3K אאK 
4K אאK 
5K אאK 

 


